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1. CZESC OGOLNA.
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wy&nia i odbioru robot
budowlanych (ST) g wymagania techniczne dotyrz wykonania i odbioru robét
elektrycznych wewegtrznych dla zadania pn.: ,Projekt wymiany instalasjwietlenia
w budynku Szpitala Rehabilitacyjnego HematologigangOrlik” w Kudowie Zdroj”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczpe

Specyfikacja techniczna (ST) zawiera zbiory wynmagétére g niezlzdne do
okreslenia standardu i jakoi wykonywanych robot, w zakresie sposobu wykonania
wiasciwosci  wyrobow budowlanych oraz oceny prawidiagied wykonania
poszczegolnych rob6t. ST stosowana jest jako dekdmrzetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.

1.3. Okré&lenia podstawowe

Ogolne okrélenia podstawowe podano w ST-0 ,Wymagania ogolr@kreilenia
brarvowe - elektryczne gs zgodne 2z obowkujgcymi normami oraz nej
wyszczegolnionymi definicjami pgj :

1.3.1. Instalacja elektryczna w obiekcie budowlanym- zespoét wspotpracagych ze
soly elementow elektrycznych o skoordynowanych paraahtitechnicznych,
przeznaczony do ok§®nych celow

1.3.2. Instalacja elektryczna - zesp6t odpowiednio pgtzonych przewodow i kabli
wraz ze sprgem i osprztem elektroinstalacyjnym (np. elementami macymi
i izolacyjnymi), a take urzdzeniami oraz aparatami - przeznaczony do
przesytu, rozdziatu, zabezpieczenia i zasilanidaadikow energii elektrycznej

1.3.3. Instalacje sitowe- instalacje elektryczne zasdag odbiorniki o diaych mocach
znamionowych, np. silniki elektryczne, kuchenki kitgczne, urzdzenia
ogrzewcze, przeptywowe podgrzewacze wody

1.3.4. Obwody administracyjne - grupa odbioréw (obwodow) stgca ogoétowi
mieszkacéw danego budynku. Do obwod6éw administracyjnychcza sk:
obwody awietlenia klatek schodowych, innych pomieszczechnicznych,
obwody zasilania maszynowniwligoéw, hydroforni, wztow cieplnych itp.

1.3.5. Obwdd instalacji elektrycznej - zespoét elementow instalacji elektrycznej
odpowiednio paiczonych z sobp przewodami elektrycznymi i geednio lub
bezpdrednio ze zrodlem energii oraz chronionych przed pezehiami
wspoélnym zabezpieczeniem. Sklada siprzewodow bdacych pod napiciem,
przewodow ochronnych oraz zanych z nimi urgdzen rozdzielczych i
sterowniczych wraz z wyposaniem dodatkowym

1.3.6. Obwdd instalacji odbiorczej (obwod odbiorczy - insalacja odbiorcza) -
obwdd, do ktérego bezpednio przyhczone g odbiorniki energii elektrycznej
lub gniazda wtyczkowe. Ma zapewninazliwosé zasilania wszelkiego rodzaju
odbiornikéw elektrycznych w mieszkaniach i budyrkamieszkalnych w
sposob dogodny i bezpieczny
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1.3.7.

1.3.8.

1.3.9.

1.3.10.

1.3.11.

1.3.12.

1.3.13.

1.3.14.

1.3.15.

1.3.16.

1.3.17.

1.3.18.

1.3.19.

1.3.20.

Stopien ochrony obudowy IP - umowna miara ochrony zapewnianej przez
obudow przed dotykiem cgci czynnych i poruszagych s¢ mechanizmow,
przed dostaniemgciat statych i wnikaniem wody

Ochrona wewnrgtrzna - zespot srodkéw do ochrony wgtrza obiektu
budowlanego przed skutkami rozptywuagu piorunowego w uggdzeniu
piorunochronnym

Ochrona zewretrzna - zespokrodkow do ochrony obiektu budowlanego przed
bezpdrednim uderzeniem piorunu

SzczegOlowe wymagania- wymagania, ktére powinien spettiawyrob
wprowadzany do obrotu, oldlene w specyfikacjach technicznych lub w
dyrektywach Unii Europejskiej innychndyrektywy nowego pods&gia

Izolacja podwojna - izolacja skladaca s¢ z izolacji podstawowej oraz
niezalenej od niej izolacji dodatkowej

Klasa ochronndgci - umowne oznaczenie cech budowy adzenia
elektrycznego, ok&ajagce maliwosci objecia go ochroa przed dotykiem
pasrednim (ochron przy uszkodzeniu

Czes¢ czynna - przewod lub ogé przewodzca uradzenia lub instalacji
elektrycznej, ktéra mae znalé¢ sie pod napiciem w warunkach normalnej
pracy instalacji elektrycznej, lecz nie petni fupkprzewodu ochronnego.
Czgsécig czynmy jest przewdd neutralny N, natomiast nie jesd przewod
ochronny PE ani ochronno-neutralny PEN.

Czesci jednoczénie doskpne - przewody lub cgci przewodzace uradzenia,
ktére mog by¢ dotknite jednoczénie przez cztowieka lub zwiegz Sg nimi
czesci czynne przewodgee dosgpne i obce, przewody ochronne i uziomy

Czes¢ przewodzca dostpna - czs$¢ przewodzaca instalacji elektrycznej,
dostpna dla dotyku palcem probierczym wedlug PN/E-085Kibra mae
zost& dotknkta, i ktéra w warunkach normalnej pracy instalaggi znajduje si
pod nap¢ciem, lecz mee znaleé¢ sie pod napgciem w wyniku uszkodzenia

Czes¢ przewodzca obca- czs¢ przewodzaca nie lgdaca czscig urzadzenia

ani instalacji elektrycznej, ktéra m® znaléc¢ sic pod okrélonym potencjatem

(zwykle pod potencjatem ziemi). Zaliczag silo nich metalowe konstrukcje,
rurociggi przewodzce, podtogi kciany

Rozdzielnica gtébwna budynku - zespét odpowiednio dobranej i pctonej
aparatury rozdzielczej, zabezpieczeniowggzéniowej, pomiarowo-kontrolnej,
zestawiony w blokach funkcjonalnych, &gy do zasilania i zabezpieczenia
wewretrznych linii zasilagcych oraz obwoddw administracyjnych

Urzadzenia elektryczne - wszystkie urzdzenia i elementy instalacji
elektrycznej przeznaczone do celow takich, jak vaykanie, przeksztatcanie,
przesytanie, rozdziat lub wykorzystywanie enerdeké&rycznej. § nimi np.
maszyny, transformatory, aparaty, przgly pomiarowe, urgdzenia
zabezpieczafe, oprzewodowanie, odbiorniki

Urzadzenie piorunochronne - kompletne urgdzenie stosowane do ochrony
przestrzeni przed skutkami piorunow. Skiadg sno z zewntrznego i
wewretrznego urgdzenia piorunochronnego

Uziom - przedmiot metalowy Iub zespdt przedmiotbw metgich
umieszczonych w gruncie w celu zapewnienia z nilgqzenia elektrycznego

4
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1.3.21.
1.3.22.

1.3.23.

1.3.24.

1.3.25.

1.3.26.

1.3.27.

1.3.28.

1.3.29.

1.3.30.

1.3.31.

1.3.32.

1.3.338.

Uziom otokowy - uziom poziomy utgony wokot chronionego obiektu

Ztacze instalacji elektrycznej- urzdzenie elektryczne, w ktérym naguje
pofaczenie elektryczne wspolnej sieci rozdzielczej statacy elektryczn
odbiorcy

Wewnetrzna linia zasilajaca (wlz) - cz$¢ obwodu elektrycznego, ktora wraz z
odgatzieniami stanowi ukfad zasilgly w energs elektryczra poszczegoéline
instalacje odbiorcze

Rozdzielnica (tablica) obwodowa - blok funkcjonalny wyposany w
odpowiedny aparatug (rozdzielca, zabezpieczenioyy taczeniovg, pomiarowo-
kontrolrg), stuzacy do zasilania obwoddéw (odbiorow) administracyjmyc
budynku. Tablice obwodowe przewanie instalowane w pokdu odbiornikow
przez nie zasilanych

Rozdzielnica (tablica) petrowa - blok funkcjonalny wyposany w
odpowiedny aparatug (rozdzielca, zabezpieczenioyy taczeniovy, pomiarowo-
kontrolm), stuzacy do doprowadzenia energii elektrycznej deasj nz jednego
mieszkania, w olgbie tej samej klatki schodowej w budynku mieszkainy
wielorodzinnym. Tablica pirowa shiy réwniez do doprowadzenia innych
instalacji do mieszka- np. telefonicznych, domofonowych itp

Oprzewodowanie - zespot sktadagy sk z przewodu (kabla), przewodow
(kabli) lub przewoddw szynowych oraz elementow nmgoych, a take, w razie
potrzeby, oston przewodow (kabli) lub przewodéwreayych

Oswietlenie awaryjne - oswietlenie elektryczne, samoczynniegezapce s¢ w
przypadku wysipienia przerwy w zasilaniu podstawowym, gt&@ na celu
zapewnienie dostatecznej widoczoio w pomieszczeniach {wietlenie
bezpieczéstwa) oraz umidiwienie ewentualnej ewakuacji ludzi z budynku
(oswietlenie ewakuacyjne); swietlenie awaryjne jest zasilane z awaryjnych
zrédet zasilania poprzez niezahe obwody éwietleniowe lub czs¢ obwodow
oswietlenia podstawowego

Polaczenie wyrownawcze - elektryczne paiczenie cegsci przewodzcych
dostpnych i czsci przewodzacych obcych, wykonane w celu uzyskania
wyréwnania potencjatow

Zwobd - cz$¢ urzgdzenia piorunochronnego przeznaczona do beegdniego
przyjmowania wytadowaatmosferycznych

Gtowna szyna (zacisk) uziemiajca - szyna (zacisk) przeznaczona do
przylaczania do uzioméw przewodéw ochronnych, w tym piaddw pohczen
wyroéwnawczych oraz przewodow uziemmiéunkcjonalnych (roboczych), §g
one wystpuja

Przewod odprowadzagcy - odcinek przewodu (naturalny lub sztuczrygzhcy
zw0d z przewodem uziemiggym lub z uziomem fundamentowym

Przewod uziemiapcy - przewdd ochronnya€zacy gtdwmg szyre (zacisk)
uziemiapca z uziomem

Odbidr czesciowy - odbior czsci obiektu, instalacji lub robot, stanaey
etapows catas¢. Do niego zalicza siréwniez odbiory fragmentéw instalacii,
ktére w dalszym etapie robot przeznaczone d® zakrycia. Jako odbior
czesciowy traktuje s rowniez odbior robot zlecony jednemu  Spéd
wykonawcow (podwykonawcy



ST-1

Roboty instalacji elektrycznych

1.3.34.

1.3.35.

1.3.36.

Odbiér koncowy - odbior powykonawczy budowy (obiektu budowlanego)
podczas ktorego nagiuje sprawdzenie zgodém wykonania obiektu z
projektem, przepisami techniczno-budowlanymi oralsi@mi Normami.
Podczas odbioru K@owego dokonuje sisprawdzenia wszystkich instalacji
specjalistycznych (w tym elektrycznych), szczegdlnpod ktem ich
prawidtowego i bezpiecznego dziatania

Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa - ochrona cgci przewodzcych,

dostpnych w wypadku pojawienia ¢sina nich napicia w warunkach
zaktoceniowych.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami
oraz definicjami podanymi w wymaganiach ogolnych.

1.4. Wymagania dotycgce wykonywania robot

Ogo6lne wymagania dotygze robét podano w  ST-0 ,Wymagania ogoélne”.
SzczegOlowe wymagania dotyce robot wynikaj z zapisow dokumentacii
projektowo-kosztorysowej, ST oraz instrukcji teatmmych producentow i dostawcow
materiatéw i urzdzen.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jaékach wykonania, zgodrio z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru

Urzadzenia elektryczne i aparatura winnyhbgstalowane zgodnie z projektem i
wyposaone w tabliczki, oznaczniki, opisy lub inrgodki identyfikugce o
zagraeniu i ich przeznaczeniu

Calas¢ robdt powinna b§ wykonana przez osoby stangee zespot (brygad
lub firme o profilu elektrycznym, zgodnym z przedmiotowynkmsem robot.
Przy wykonywaniu robot instalacyjno-moatavych mog by¢ wigc zatrudnione
osoby posiadafe odpowiednie kwalifikacje zawodowe | wymaganesprgami
uprawnienia

Wyznaczy kierownika rob6t posiadggego uprawnienia budowlane w zakresie
budowy instalacji i urgdzen elektrycznych

Prace prowadzone w pohli urzadzen bedacych pod nagiciem wykonywa ze
szczegolp ostraznoscig, stosujc wymagane przepisandiodki organizacyjne i
techniczne BHP okébone w przepisach zwzanych

Nalezy zapewnt bezpieczéstwo osobom postronnym na terenie budowy,
skutecznie zabezpieazprzed dosfpem osoéb trzecich

Prace kontrolno-pomiarowe wykonywa powinny o0soby posiadge
rownowane uprawnienia do wykonywania pomiaréw

Po wykonaniu wszystkich zwdanych z monteem instalacji rob6t naby
dokon& sprawdzenia odbiorczego. Do odbiorunkowego nalgy przedstawd
dokumentagj powykonawcz, protokoty odbioréw cgciowych, gwiadczenia
wykonawcy oraz wymagane atesty i certyfikaty

2. MATERIALY .

2.1. Ogodlne wymagania
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2.2.

2.3.

Ogodlne wymagania dot. materiatow, ich pozyskiwarsktadowania podano w exi —
ST-0 ,Wymagania ogélne”. Wykaz nieginych materiatdw wynika z dokumentaciji
projektowo-kosztorysowej oraz przygj technologii wykonania robot.

SzczegoOtowe wymagania dotygze materiatdw

SzczegOlowe wymagania dotyce materialdbw zawarto w exi opisowej i
rysunkowej projektu. Przy wykonywaniu robét nalestosowa materiaty zgodne z :

- dokumentagj projektowy.

- zestawieniem materiatéw zakzonym do kosztorysu przedmiarowego,
Wiasciwosci uzytych materiatdw musz odpowiadé polskim normom.swiadectwom
oraz instrukcjom technicznym dopuszczenia do stastav wydanym przez
odpowiednie Instytuty Badawcze. Materialy przezoaezdo wbudowania mugbyc¢
dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowanizavimictwie.

Dopuszczone do jednostkowego stosowania w obiekcidowlanym, mog byc
wyroby wykonane wg. indywidualnej dokumentacji teidznej sporzdzonej przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla itbr dostawca wydatswiadczenie
wskazujce, ze zapewniono zgodd§é wyrobu z § dokumentag oraz z
obowigzujacymi przepisami i normami.

Wszystkie zakupione przez Wykonawaenateriaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidup posiadanie Zaviadczenia o jakei lub atestu, powinny &y zaopatrzone
przez producenta w taki dokument. Inne materialwipoy by¢ wyposaone w takie
dokumenty nayczenie Inspektora Nadzoru.

Wymagania techniczne

Do wykonania instalacji elektrycznej w budynkachwpmo stosowé sie podstawowe
wyroby elektryczne, a mianowicie: przewody, kahlezadzenia, aparatgri materiaty
elektroinstalacyjne. Powinny one spethimymagania formalne i okélone wymagania
techniczne.

3. SPRAT .

3.1.

Ogolne wymagania

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST-0 ,Wymagania ogdlne”.

Wykaz niezlgdnego sprtu do wykonania robot wynika z dokumentacji progeke] i
przyjetej technologii wykonania robot. Stosowanie innegoztu wymaga akceptacii
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spyi, Kktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robét, zarbwno w miejscu
tych robdt, jak té przy wykonywaniu czynri@i pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatdw, sfuratp. Liczba i wydajné¢ sprztu
powinna gwarantowa wykonanie robot zgodnie z zasadami d&ékoeymi w
dokumentacji projektowej i ST.
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4. WYKONANIE ROBOT .

4.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podanow ST-0 ,Wyanéa ogolne”.

Roboty branowe — elektryczne natg wykonywa zgodnie z warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét budowlano-momdavych oraz wytycznymi producentow
urzadzen.

Urzadzenia elektryczne winny Bynstalowane zgodnie z projektem i wyposae
w tabliczki, oznaczniki, opisy lub inngodki identyfikugce o zagréeniu i ich
przeznaczeniu.

Catas¢ robot powinna b§ wykonana przez osoby stangee zespot (brygad lub
firm¢ o profilu elektrycznym, uprawniando wykonywania prac zwzanych z
montaem instalacji elektrycznych. Przy wykonywaniu robitstalacyjno-
montaowych mog by¢ wiec zatrudnione osoby posiadeg odpowiednie
kwalifikacje zawodowe | wymagane przepisami upramia.

Wyznaczy kierownika robot elektrycznych posiageg¢go uprawnienia
budowlane w zakresie budowy instalacji iadzen elektrycznych.

Prace prowadzone w pohli uradzen bedacych pod nagiciem wykonywéa ze
szczegOlp ostranoscig, stosujc wymagane przepisandrodki organizacyjne i
techniczne BHP okébone w przepisach zwzanych.

Nalezy zapewnt bezpieczastwo osobom postronnym a teren budowy skutecznie
zabezpieczy przed dostpem 0sdb trzecich.

Prace kontrolno-pomiarowe wykonydapowinny dwie osoby posiadae
réwnowane uprawnienia do wykonywania pomiaréw elektrycinyracownicy
Ci potwierdzag swoimi podpisami protokoty pomiarowe stwierdga
poprawnd¢ wykonania instalacji.

Po wykonaniu wszystkich robét zyzianych z budowlinii kablowej i cwietlenia
drogowego naley dokon& sprawdzenia odbiorczego oraz wykénpomiary
ochronne

4.2. Szczegotowe zasady wykonania robot

Szczego6lowe zasady dotyce wykonania robdt oké ST oraz Dokumentacja
projektowa — braim elektryczna. Zakres wykonywanych robot obggmu

4.2.1 Prowadzenie przewodow.

» Przefcia przewodow przez stropysciany zabezpiecZyrurka winidurows,
oraz uszczelisilikonem.

* Przewody ukfada w liniach prostych réwnolegtych do kradzi scian i
stropow.

* Przewody uktadane w p/t naleprzykry warstwg tynku minimum 0,5cm.

* Przewody uktadane vcianach z piyt gipsowych wgsiedztwie konstrukcji
stalowych nalgy zabezpieczyprzed uszkodzeniem ruykvinidurows.

* Przy podiczaniu ospretu i urzdzen elektrycznych naley pozostawé zapas
przewodu niezédny dla konserwaciji i napraw.

* Typ i przekréj przewoddw pokazano na schematach.
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4.2.2 Monta osprztu instalacyjnego.

Puszki i osprat stosowa z tworzywa sztucznego.

W pomieszczeniach wilgotnych (kottownia) stosowaprzt szczelny.
Laczniki instalacyjne montowana wysokéci 1,4 — 1,6 m.

Na osprzcie naley opisa& numerag; obwodow zgodnie z projektem.

4.2.3 Wykonanie éwietlenia.

» Demonta istniegcych opraw éwietlenia w pomieszczeniach w ktérych
przewidu¢ sie wymiare opraw gwietleniowych na nowe,

» Dostawa i montaopraw @wietleniowych przykgcanych do stropu zgodnie z
dokumentagj projektowg- w pomieszczeniach sanitarnych hermetyczne.
Oprawy dwietleniowe naley dobierad zgodnie z projektemDopuszcza si
zastosowanie opraw o nie gorszych parametraghienktore zostaty przste
w projekcie. Oprawy zamienne magapewnt odpowiednie natenie
oswietlenia i spetnid wszystkie obowkugce wymaogi.

* W 2zwigzku z Kkoniecznéria zachowania réwnomierdo natzenia
oswietlenia naley zachowa zaprojektowane rozmieszczenie opraw.

» Dla zasilania awaryjnego przewidziano opgawvyposaong w modut
oswietlenia awaryjnego z czasem podtrzymawaecenia przez 1 godziny

* Montowa w koncowej fazie robo6t np. po zakozeniu robot malarskich aby
unikngé niepotrzebnych zniszcae zabrudzé. Oprawy do stropu montowa
wkretami  zabezpieczonymi antykorozyjnie na kotkach owpprych
plastikowych. Ta sama uwaga dotyczy sfuzinstalacyjnego montowanego
na sufitach lukscianach. Przed zamocowaniem opraw halsprawdzt ich
dziatanie oraz prawidtovéd pofaczen.

« Zrodia swiatta @wietléwki) i zaptonniki do opraw naky zamontowa po
catkowitym zainstalowaniu opraw.

* Wykon& pomiary nagzenia; dwietlenia — dokonany na stanowisku (w
pomieszczeniu) wymagane min. 300 luxéw w salachQ Fuxdéw w
pomieszczeniach biurowych, 100 luxoéw korytarza€i) Rixéw w pokojach i
tazienkach oraz pomiar rezystancji izolacji instiila skutecznéci ochrony
przeciwporaeniowe;.

4.2.4 Rozdzielnice mitrowe

Projektowane rozdzielnice ggiowe TO w ktorych nagpi rozdziat energii
elektrycznej, zasilanagdzie nowym obwodem z istnigjych tablic pgtrowych
- przewodami YDY 5(3)x4 mfdo rozdzielni pjtrowych.

4.2.5 Ochrona przeciwporaeniowa.

Jako ochroa przeciwporaeniowg zastosowano :
a) ochrone podstawowg - izolacja czsci czynnych wurzdzen i
przewodow
b) ochrone dodatkowg przed dotykiem pwednim- samoczynne wydzenie
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4.2.6

4.2.7

4.2.8

4.2.9

zasilania w sieci TN-S

c) ochrone uzupetniajaca - pohczenia wyréwnawcze gtdwne i miejscowe
Do wykonania ochrony przeciwpamniowe] w instalacji 0,4/0,23 kV
wykorzystanozyty ochronne PE i neutralne N przewoddiyty PE nie nalgy
zabezpiecza ani przerywa stykami hcznikbw. Po wykonaniu instalacji
elektrycznych obiektu natg sprawdzt ciggtos¢ przewodow PE i N — wyniki
pomiarow przedstawiprotokotem. Caie¢ ochrony przed pofniem pgdem
elektrycznym wykon&azgodnie z wymaganiami normgN-IEC 60364-4-41

Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentow naly wykona& zgodnie z wytycznymi monia dla
konkretnego fundamentu, zamieszczonymi w dokumg@ntpcojektowe;.
Fundament powinien kyustawiany przy pomocyzaigu, na 10 cm warstwie
betonu B 10, spetniggego wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zszczonego
Zwiru spetniagcego wymagania BN-66/6774-01 [23]

Przed jego zasypaniem naje sprawdzé rzedne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnegmanek i poziom gornej powierzchni, do ktorej
przytwierdzona jest piyta moaga. Maksymalne odchylenie gornej
powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno praeky 1:1500, z
dopuszczalp tolerancy rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu
w planie powinno b§wykonane z doktadrigiag +10 cm.

Monta stupow

Stupy naley ustawid@ dzwigiem w uprzednio przygotowane i ¢ziowo
wykonane ustoje (fundamenty). Spdd stupa powinipieret sie na warstwie
betonu marki B 10 wg PN-88/B-06250 [3] grébomin. 10 cm lub na ptycie
chodnikowej o wymiarach 50 x 50 x 7 cm.

Glebokas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu naykona wedtug
dokumentacji projektowej. Odchytka osi stupa odnpiopo jego ustawieniu, nie
moze by wicksza nk 0,001 wysokéci stupa. Stup naleg ustawid tak, aby
jego wreka znajdowata giod strony chodnika, a przy jego braku, od strony
przeciwnej nt nadjedzajgce pojazdy oraz nie powinnadypotozona niej niz

20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

Monta opraw

Montaz opraw na stupach nale wykonywa& przy pomocy samochodu z
balkonem. Kada oprawe przed zamontowaniem naie podhczy¢ do sieci i
sprawdzé jej dziatanie (sprawdzenie @iecenia si lampy). Oprawy naley
montow& po uprzednim wagnieciu przewodow zasilagych do stupow i
wysiegnikow. Naley stosowa przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionej z
zytami miedzianymi o przekrojayty nie mniejszym ni | mm.

Od tabliczki bezpiecznikowej do oprawy nateprowadzé przewod. Oprawy
powinny by mocowane w sposoOb trwaty, aby nie zmienialy swpglmzenia
pod wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatha Il i 1l strefy
wiatrowe)j.

Roboty demontaowe
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Demontaom podlegaj instalacje elektryczne:.

- demonta opraw dwietleniowych

- demonta starych 4cznikéw do obwodow @avietleniowych

- przewody utagone p/t pozostajbez konieczngi demontau

Zdemontowany ospet, oprawy dwietleniowe nalgy przekazéa do dyspozycji
Inwestora.

4.2.10 Roboty murarsko — malarskie

* Wykonanie bruzd pod przewody elektryczne

» Uzupetnienie zapragvmurarslg bruzd,

* Roboty malarskie pomieszazew ktorych zostaly wymienione oprawy
oswietleniowe.

* Po zakdczeniu rob6t naley oczyscic teren

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT .

5.1.

5.2.

Ogodlne zasady kontroli jaksci

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci podano w ST-0 ,Wymagania ogdlne”.
Kontrola jakdci wykonania robot polega na zgodob wykonania robdt z
dokumentagj projektow i poleceniami Inspektora nadzoru.

Kontrola jakosci wykonania robot

Realizacja kontroli jak&i na budowie powinna odbywasic w postaci kontroli
biezacej (wykonywanej zespotowo lub jednoosobowo zawszgdzialem Inspektora
Nadzoru) Iub odbioru, ktéry powinien &y dokonany zawsze komisyjnie, z
obowigzkiem sporgdzenia odpowiedniego protokotu i wniesienia odpalniego
wpisu do dziennika budowy. Wykonawca powinien plaggt Inspektorowi Nadzoru
wszystkie préby, atesty, deklaracje zgodngroducenta dla stosowanych materiatow,
oswiadczenie, ze zastosowane materiaty spetgiajyymagane normami warunki
techniczne. Materiaty posiadap atest producenta stwierdggj ich pety zgodnd¢ z
warunkami podanymi w specyfikacjach, mody¢ przez Inspektora Nadzoru
dopuszczone dozycia bez bada

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zat@onej jakaci wykonywanych robot,
wskazania Inspektorowi nadzoru zgoéiriadostarczonych materiatéw i realizowanych
robo6t z dokumentagjprojektows i ST.

6. OBMIAR ROBOT .

6.1 Zasady obmiaru robét

Ogdlne wymagania dotygee obmiaru rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogélne”.
Obmiaru rob6t dokortanalezy w oparciu o wykonany zakres robot. Jakikolwiekdbt
lub przeoczenie (opuszczenie) wsd@ach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obaeku ukaiczenia wszystkich robot.
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6.2

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentagj projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Cdymrobot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Ingmr@k Nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmej 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiarow.

Obmiar gotowych robét duzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu
umownych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie.
Obmiary lgda przeprowadzone przed ¢geziowym Ilub ostatecznym odbiorem
elementow robdt, a tak w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest caté¢ prac wg dokumentacji projektowej i ST.

7. ODBIOR ROBOT.

Ogdlne wymagania dotygee odbioréw robét podano w ST-10 ,Wymagania ogalne”
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z DokumentacProjektows, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoruzédi wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji, daty wyniki pozytywne. Odbior robét pgla na sprawdzeniu zgodooich
wykonania z projektem budowlano-wykonawczym i SThiedanych elementéw.
Zgodna¢ wykonania robot stwierdza esina podstawie zgodsa wynikow bada
kontrolnych wymienionych w specyfikacji techniczreeyvymaganiami ok&onymi w
ST.
Przy przekazywaniu wykonanego zakresu robot Wykaasawobowizany jest
dostarczy Zamawiagcemu nasipujace dokumenty :
— dokumentagj powykonawcz, pawiadczon przez inspektora nadzoru oraz
kierownika robot
— protokoty odbioru robot egciowych i ulegajcych zakryciu
— protokoty pomiaréw ochronnych
- oswiadczenie wykonawcy o0 wykonaniu robét zgodnie jgitem i
obowigzujagcymi przepisami
— wymagane atesty i certyfikaty na zabudowaparatug i osprzt
— instrukcg uzytkowania instalacji elektrycznej

8. PODSTAWA PrATNOSCI .

8.1

8.2

Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST-0 ,Wymagania ogolne”.

Cena jednostki obmiarowej

Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy. Jedrpstiimiarows jest cald¢ prac wg
dokumentacji projektowej i ST.

9. PRZEPISY ZWIAZANE .
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9.1 Przepisy ogolne i inne dokumenty

Przepisy og6lne podano w ST 00.00.00 ,WymaganidnejoUzupetnienie przepiséw
0golnych g przepisy brarowe zawarte w :
- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. — Prawo energety¢Dz.U.. Nr 54 z
4 czerwca 1997 poz.358 zjmdejszymi zmianami
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@ r (Dz.U. 2002
Nr 75 poz 690) w sprawie warunkow technicznych rakipowinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét buddaych
(Dz.U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401
- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej Ministdmia 26 wrzénia
1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpiéshwa i higieny pracy (Dz.U.
1997 Nr 129 poz.288)
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budmvd-montaowych,
Instalacje elektryczne
- Karty i instrukcje techniczne producentéw matenatdirzadzen

9.2 Polskie Normy

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-1
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe. Definicje

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-2
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-3
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalanie ogolnych charakterystyk.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztsva

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-41
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietz®va. Ochrona przeciwpar@niowa.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-42

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpietzisva. Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-44
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztva. Ochrona przed skutkami przgpi

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-46
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Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va. Oddczanie izolacyjne igczenie

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-47

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpietsteva. Srodki ochrony przed pozeniem
pradem elektrycznym.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-48

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpietzteva. Dobogrodkéw ochrony w zaleosci od
wptywow zewretrznych.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-51
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-52
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowania.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-53
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steroran

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-54
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-55
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-6
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-6-61
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze
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