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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot przygotowawczych zwanych z zadaniem inwestycyjnym p.n.:
.Remont legakowni przy Szpitalu ,Biaty Orzet” w Sokotowsku”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jesto jadokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot etyjch projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot aganych
Z rozbiérkami, istnigjcych elementéw zagospodarowania terenu kaj@gh z rozwazaniami
projektowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST - 00.00.,Mymagania ogolne”

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST — 00.00.00. ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST —
00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST - 00.00.00. ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw drog i elementéw j.w. e by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- tadowarki,
zurawie samochodowe,
samochody gizarowe,
mioty mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST - 00.00.00. ,Wymaganigne.
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4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST - 000DQWymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obiektow obejmugunicie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w dokumentacji projektowzgodnie z dokumentacjprojektow,
SST lub wskazanych przezzmiera.

Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamwentaryzacyjnej lubl/i
rozbiérkowej, Irkynier maze polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacii.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST
lub przez Iryniera.

Elementy i materialy z rozbiorki stapie wkasndciag Wykonawcy, powinny by usungte
Z terenu budowy.

Materiaty z rozbiérki podlegajutylizacji na koszt Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w ST - 00.00.00. ,Wymagania ogalne”
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplémowykonanych roboét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 00.0QW§magania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Catas¢ robot wynikagca z dokumentacji projektowej i STWIOR.
Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST - 00.0Q\W@§magania ogolne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatdci podano w ST - 00.00.00. ,Wymagania
ogolne.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.



